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01 新建章节

步骤 1 狐狸巡检目标识别（修订）

步骤类型：其他 参考时长：01:00 状态：待完善

工具与工装：测试模型、观察记录表

操作说明

定位狐狸模型，观察目标外观，并逐项记录本次巡

检结果。

注意事项

测试素材仅用于功能验证。

技术参数与验收

执行参数：按设备维修工艺卡

计算公式
F=p×A（闭环验证公式，仅用于排版测试）

验收要求：模型与动画可查看，记录保存后能够重新打开。

数字内容关联

零件： 资源：09-Fox.glb

动画：09-Fox.glb·Run 区间：0s–1.16s

热点：未启用 空间锚点：默认视角 /对象中心

三维模型：09-Fox.glb

区间 0.0–1.2s 静态取景图 ·点击打开交互三⋯
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01 新建章节

步骤 2 牛奶卡车状态检查

步骤类型：作业步骤 参考时长：01:00 状态：待完善

工具与工装：请填写工具、量具与工装清单。

操作说明

确认牛奶卡车测试模型完整显示，播放车轮动画并

记录测试结果。

注意事项

测试素材仅用于功能验证。

技术参数与验收

关键参数：待填写

允许偏差：待填写

检测方法：待填写

验收要求：模型与动画可查看，记录保存后能够重新打开。

数字内容关联

零件： 资源：08-CesiumMilkTruck.glb

动画：08-CesiumMilkTruck.glb·Wheels 区间：0s–1.25s

热点：已启用 空间锚点：默认视角 /对象中心

三维模型：08-CesiumMilkTruck.glb

区间 0.0–1.3s 静态取景图 ·点击打开交互三⋯
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